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フラット型DCマイクロモータ
エンコーダ一体型貴金属整流式 0,8 W

0,4 mNm

シリーズ 1506 ... SR IE2-8
22℃環境、定格電圧 1506 N  003 SR 006 SR 012 SR IE2-8

1 定格電圧 UN  3 6 12 V
2 端子間抵抗 R  10,4 50,5 130 Ω
3 効率（最大） ηmax.  68 66 70 %
4 無負荷回転数 n0  13 400 14 300 15 500 min-¹
5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,01 0,005 0,003 A
6 起動トルク MH  0,54 0,46 0,64 mNm
7 摩擦トルク MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 回転定数 kn  4 640 2 480 1 340 min-¹/V
9 逆起電圧定数 kE  0,216 0,403 0,749 mV/min-¹

10 トルク定数 kM  2,06 3,84 7,15 mNm/A
11 電流定数 kI  0,486 0,26 0,14 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  24 700 31 400 24 200 min-¹/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  175 720 2 100 µH
14 機械的時定数 τm  24 30 23 ms
15 ロータ慣性 J  0,09 0,09 0,09 gcm²
16 角加速度 αmax.  58 50 71 ·10³rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 36 / 61 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 5,4 / 190 s
19 動作温度範囲：

 – モータ +0 ... +70 °C
 コイル（最大許容温度） +70 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 0,8 mm 
 – 3 000min-¹での半径方向（ベアリングから3mm） 0,5 N 
 – 3 000min-¹での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 プラスチック
24 重量 7,1 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-¹
27 極数 2
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,37 0,29 0,4 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,2 0,086 0,063 A
31 定格回転数 nN  2 500 2 500 2 530 min-¹

1506N012SR IE2-8
1506N012SR IE2-8 (Rth2 -50%)
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

http://www.faulhaber.com


N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

8   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

Edition 2020 Feb. 18

  IE2 -8   

1506 N ... SR IE2-8 1506 N ... SR IE2-8 X3697

A Aø0,07
0,04

4,5 ±0,3

5,5 ±0,2 5 ±0,3

ø15
0

-0,15
0

-0,05
0

-0,03

0,5

2,3

14

150 ±10

ø6 ø1,5

0,9

±0,25,5

17,5

ø2
4x

ø19

モータ端子についての向き±10°

特長

出力信号/回路図/コネクタ情報

一体型光学式エンコーダ
１回転のパルス数
信号出力、矩形波
供給電圧
消費電流、標準 (UDD = 5 V DC)
最大許容出力電流 ( Uout 時< 1,5V)
パルス幅 1)

位相シフト、チャンネルAからB 1)

信号立ち上がり/立ち下がり時間（最大） (CLOAD = 50 pF)
周波数帯域 2)（最大）

1) 周囲温度 22°C ( 1kHz で試験)
2) 回転数 (min-1) = f (Hz) x 60/N

このバージョンのDCマイクロモータは２つの出力チャンネルを持つ光学式
エンコーダ付です。軸上のコードホイールは光学的に検知され、処理され
ます。モータ１回転につき８パルスの９０°位相シフトした矩形波信号が出
力されます。

エンコーダは回転数と回転方向のモニタと制御および駆動軸の位置決め
に適しています。

エンコーダ、DCマイクロモータおよび2つのチャンネル出力信号の供給電
圧はコネクタ付きのリボン・ケーブルを通して送られます。

製品解説
 例:

 1506N003SR IE2-8

 1506N012SR IE2-8

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図
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出力回路

チャンネル A

チャンネル  B

チャンネル A/B 

* 外付けプルアップ抵抗を追加して、立ち上がり  
 　時間を改善することができます。
  注意: 最大IOUT は、5 mA を超えないこと。

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651
グリッド 2,54 mm

ピン配線
1  モータ ‒
2  モータ +
3  GND
4  UDD
5  チャンネル B
6  チャンネル A

PVC リボン・ケーブル
6-コネクタ – 0,09 mm2

http://www.faulhaber.com
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